
ОПРОСНЫЙ ЛИСТ № __
по преобразователям 5-го поколения
__________________________________________________________________

(наименование механизма и объекта)
	№
	Вопрос
	Ответ

	Основные параметры (входят в структуру условного обозначения)

	1. 
	Назначение преобразователя

А - для якорной цепи двигателя постоянного тока; 

В – для  цепи возбуждения двигателя  постоянного тока;

М – для  цепи возбуждения генератора постоянного тока системы ГД;

С – назначение преобразователя определяется ТЗ.
	

	2. 
	Конструктивное исполнение:

В – встраиваемое (блочное) исполнение;

С – шкафное исполнение;

К – контейнерное исполнение;
	

	3. 
	Номинальный выходной ток (в амперах до 1000А, в кА – от 1000А)
	

	4. 
	Номинальное выходное напряжение (в В до 1000В, в кВ свыше 1000В)
	

	5. 
	Вид охлаждения:

Е – естественное воздушное;
В – принудительное воздушное от встроенных вентиляторов;
Н – жидкостное;

С – вид системы охлаждения определяется ТЗ
	

	6. 
	Способ подключения к силовой питающей сети:

Т – трансформаторное;

Р – реакторное;

0 – поставка без реактора или трансформатора
	

	7. 
	Исполнение силовой схемы:

1 – 6-пульсная нереверсивная схема выпрямления; 

2 - 6-пульсная реверсивная схема выпрямления;

3 – 12-пульсная нереверсивная схема выпрямления;

4 - 12-пульсная реверсивная схема выпрямления;

7 – вид силовой схемы определяется ТЗ;
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Дополнительная аппаратура силовой цепи
(ЛК-линейный контактор, Д-устройство аварийн. динамич. тормож.)
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Вспомогательные устройства
	

	11. 
	Исполнение средств управления: В – базовые, С – специальные (по ТЗ).
	

	12. 
	Исполнение

Регистратор сигналов

Технологический контроллер 
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	13. 
	Наличие сетевых интерфейсов
Исполн.
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Состав определяется  ТЗ

	

	14. 
	Климатическое исполнение и категория размещения     УХЛ4
	

	Дополнительные параметры

	15. 
	Подключение переменного тока (сверху или снизу, шинами или кабелями)
	

	16. 
	Подключение постоянного тока (сверху или снизу, шинами или кабелями)
	

	17. 
	Материал силовых шин или кабелей (алюминий или медь)
	

	18. 
	Диаграмма загрузки электропривода (длительность и кратность перегрузок)
	

	19. 
	Тип и основные параметры электрической машины, датчика скорости, устройств задания скорости
	Прилож. 1

	20. 
	Типы и параметры остающегося (повторно используемого) силового оборудования (трансформаторов, сетевых и сглаживающих реакторов, выключателей и др.)
	Прилож. 2

	21. 
	Другие требования по усмотрению Заказчика
	Прилож. 3

	Контакты для согласования технических вопросов (E-mail, тел.)

	22. 
	Службы эксплуатации
	

	23. 
	Проектной организации
	

	24. 
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Приложение 1 к опросному листу № __

Типы и основные параметры 
электрической машины, датчика скорости, задающих устройств.
__________________________________________________________________

(наименование механизма и объекта)

	№
	Наименование 
	Значение

	1
	Главная электрическая машина

	1.1
	Тип машины
	

	1.2
	Номинальная мощность, кВт
	

	1.3
	Номинальный ток якоря, А
	

	1.4
	Номинальное напряжения якоря, В
	

	1.5
	Частота вращения, об/мин
	

	1.6
	Номинальное напряжение обмотки возбуждения, В
	

	1.7
	Номинальный ток обмотки возбуждения, А
	

	1.8
	Другие параметры
	

	
	
	

	2
	Датчик скорости

	2.1
	Тип
	

	2.2
	Основные параметры
	

	2.3
	Необходимость поставки и параметры источника питания
	

	3
	Устройства задания скорости

	3.1
	Тип и количество
	

	3.2
	Основные параметры
	

	3.3
	Необходимость поставки и параметры источника питания
	

	
	
	


Приложение 2 к опросному листу № __

Типы и параметры остающегося (повторно используемого) силового оборудования

__________________________________________________________________

(наименование механизма и объекта)

	№
	Наименование 
	Значение

	1
	Силовой трансформатор

	1.1
	Тип 
	

	1.2
	Номинальная мощность, кВА
	

	1.3
	Напряжение сетевой обмотки, В
	

	1.4
	Напряжение вентильной обмотки, В
	

	1.5
	Группа соединений
	

	1.6
	Номинальный выпрямленный ток преобразователя (вентильной обмотки), А
	

	1.7
	Ек, %
	

	1.8
	Другие параметры


	

	2
	Сглаживающий реактор в якорной цепи

	2.1
	Тип
	

	2.2
	Номинальный ток, А
	

	2.3
	Индуктивность, мГн
	

	2.4
	Другие параметры


	

	3
	Выключатель в цепи постоянного тока

	3.1
	Тип
	

	3.2
	Номинальный ток
	

	3.3
	Другие параметры


	

	4
	Другое оборудование

	4.1
	
	

	4.2
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	


Приложение 3 к опросному листу № __

Дополнительные требования к средствам управления
(перечень и алгоритмы обработки дополнительных аналоговых и дискретных входных и выходных сигналов, наличие специальных устройств и т.п.)
__________________________________________________________________

(наименование механизма и объекта)

	№
	Параметры
	Алгоритмы и требования

	1
	Структура системы регулирования (краткое описание основных отличий от базовых вариантов по рис.1, 2, 3)
	

	1.1
	
	

	2
	Дискретные входные сигналы

	2.1
	
	

	2.2
	
	

	2.3
	
	

	2.4
	
	

	3
	Дискретные выходные сигналы

	3.1
	
	

	3.2
	
	

	3.3
	
	

	3.4
	
	

	4
	Аналоговые входные сигналы

	4.1
	
	

	4.2
	
	

	4.3
	
	

	5
	Аналоговые выходные сигналы

	5.1
	
	

	5.2
	
	

	5.3
	
	

	6
	Сетевые адаптеры

	6.1
	
	

	6.2
	
	

	7
	Специальные устройства

	7.1
	
	

	7.2
	
	

	8
	Система централизованной диагностики

	8.1
	Количество диагностируемых электроприводов
	

	9
	Другие требования

	9.1
	
	

	9.2
	
	

	9.3
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